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高性能直线电机 CRLM系列

厦门川瑞机电科技有限公司
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公司简介

厦门川瑞机电科技有限公司专注于直线电

机、线性模组、运动滑台、高精度旋转平

台等的研发、生产、销售，定位服务于中

高端设备制造商，以拥有工业自动化控制

技术为基础，以快速为客户提供个性化的

解决方案为主要经营模式，实现企业价值

与客户价值共同成长。

公司拥有一群在自动化领域经验丰富的专业人士组成的工作团队，凭借多年的成功

经验，我司生产出的高精度产品被广泛应用于机械、电子、包装、焊接、印刷、塑

料等行业，并处于行业领先地位。

服务理念：完美的满足客户需求

对客户的需求，做最完善的产品设计，使我们的产品能够完美的

匹配客户的每一个需求

技术准则：为客户提供高品质、高标准的产品

引进先进的技术和专业技术型人才，并坚持高标准的品质管理体

系，为客户提供高品质的产品，并始终执行着客制化要求、标准

化生产的最高准则

质量管理：持续改进，创造优质产品

为客户提供更符合要求的产品，使客户更满意，引进先进的高精

度检测仪器设备，确保每一个产品质量都达到高标准、高要求

价值观：成就客户、追求卓越、至诚至信、团结协作
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产品概述

直线电机源自于劳伦兹法则（Lorentz），即利用电流（I）与磁场（B）的相互作

用而产生推力（F），加上本身磁铁排列与多动子的运用，可实现行程不收限制与单

轴多动子的独立运动，籍由搭配精密伺服回馈可轻易实现纳米定位的控制。

直线电机：

采用铁芯式直线电机，适合点到点高速、精密

定位及负载较大的应用。

特色:

直线电机驱动

光栅定位/磁栅定位

高稳定性，高可靠性，高响应速度

高精度，高加速度，高移动速度

动、定子无接触运行

无背隙误差

运动平滑，无磨损，极少维护，长使用寿命

结构紧凑的模块化设计，易于扩展

快速组合成机械臂：XY 十字平台和龙门系统

允许同轴多个独立动子

长行程，最大行程达到 4M 以上

最高运动速度达到 4M/S
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直线电机与滚珠丝杆对比

传统电机典型示例

滚珠丝杆机构 皮带传动机构 齿条&齿轮

定位精度

定位精度比较/μm

直线电机

伺服+丝杆

10 5 1 0.5 0.1

精度方面直线电机因传动机构简单，减少了插补滞后的问题，定位精度、重复精度、

绝对精度，通过位置检测反馈控制都会较“伺服电机+滚珠丝杆”高，且容易实现。

重复精度

重复精度比较/μm

直线电机

伺服+丝杆

10 5 1 0.5 0.1

因传动机构简单，减少插补滞后的问题，相反因丝杆与螺母的间隙容易产生影响，

所以直线电机更容易实现。
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速度

速度比较 mm/s

直线电机

伺服+丝杆

0 1000 2000 3000 4000

一般伺服电机由于离心力的作用，高速运作时，将受到较大应力，因此转速和输出

功率受到限制。相对而言，直线电机不受限制外，也没有机构损耗，从而提高传动

速度。

④行程

行程比较/m

直线电机

伺服+丝杆

0 4 10 15 20 ∞

从行程来看，直线电机的行程取决于定子与动子，理论来说直线电机可以无限延长；

而伺服电机+丝杆由于承受负载、丝杆外径、精度等级等因素的影响，通常只能达到

4M的长度。

⑤维护简单

直线电机部件少，运动无机械接触，很少甚至无需维护。伺服电机丝杆传动机构多，

部件多，需经常维护或更换配件。

⑥寿命

直线电机：直线电机因运动部件和固定部件间无直接的接触，不会因动子的高速运

动而磨损，即使长时间运用，对运动定位精度无变化，故寿命更长！

伺服电机+丝杆：滚珠丝杆因高速运动造成传动部件的磨损，同时无法再高速往复运
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动中确保精度，从而影响运动精度。

零部件构成

安装方式

壁挂 垂直 水平 倒挂
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直线电机的选购流程

开始

客户需求参

数确认

直线电机的

型号与客户

确认

完成

图纸与客户

确认

1. 有效行程参数；

2. 最大速度参数；

3. 精度参数：重现精度、定位精度；

4. 承受负载参数；

5. 安装方式；

1. 提供 2D 尺寸图纸；

2. 提供 3D 安装图纸；
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单轴直线电机命名规格

XY 平台直线电机命名规格

直线电机选型参照

1.选配

霍尔：默认不加，增加需要备注。

2.直线电机参数

马达系列 马达类型
峰值推力 连续推力 定位精度 重复精度 连续电流 最高速度 最大加速度

N N um um A mm/s mm/s

A11

铁芯式

289 103 ±2,±5 ±1,±2 2.1 4000 50

A12 579 205 ±2,±5 ±1,±2 4.2 4000 50

A13 868 308 ±2,±5 ±1,±2 6.3 4000 50

A21 512 181 ±2,±5 ±1,±2 2 4000 50

A22 1023 362 ±2,±5 ±1,±2 3.9 4000 50

A23 1535 544 ±2,±5 ±1,±2 5.9 4000 50

A31 823 292 ±2,±5 ±1,±2 2 4000 50

A32 1646 583 ±2,±5 ±1,±2 4 4000 50

A33 2469 875 ±2,±5 ±1,±2 6 4000 50

注：定位精度、重复精度与编码器精度有关。

3.多动子和 XY平台图纸请与敝司销售人员索取。
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单轴直线电机尺寸图

动子型号
有效

行程

LA

(mm)

LB

(mm)

LC

(mm)

L

（mm）

L1

（mm）

L2

（mm）

安装孔

距

（mm）

N

（安装孔

数）

CRLM-A11

CRLM-A21

CRLM-A31

100

CRLM-A11

: 130

CRLM-A21

: 160

CRLM-A31

: 190

CRLM-A11

: 215

CRLM-A21

: 245

CRLM-A31

: 275

CRLM-A11

: 90

CRLM-A21

: 120

CRLM-A31

: 150

280 260 30 100 3

200 400 380 40

150

4

300 520 500 50 5

400 580 560 30 6

500 700 680 40 7

600 820 800 50 8

700 880 860 30 9

800 1000 980 4 10

900 1120 1100 50 11

1000 1180 1160 30 12

注：

1.行程可根据客户需求定制；

2.拖链宽度和安装方向可根据客户需求定制；

3.防尘要求可根据客户需求定制；

4.最终以图纸确认为准。

CRLM1-L- A11、L21、L31 系列

可非标定制
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单轴直线电机尺寸图

动子型号
有效

行程

LA

(mm)

LB

(mm)

LC

(mm)

L

（mm）

L1

（mm）

L2

（mm）

安装孔

距

（mm）

N

（安装孔

数）

CRLM-A12

CRLM-A22

CRLM-A32

100

CRLM-A12

: 130

CRLM-A22

: 160

CRLM-A32

: 190

CRLM-A12

: 215

CRLM-A22

: 245

CRLM-A32

: 275

CRLM-A12

: 90

CRLM-A22

: 120

CRLM-A32

: 150

400 380 40

150

4

200 520 500 50 5

300 640 620 10 7

400 700 680 40 7

500 820 800 50 8

600 940 920 10 10

700 1000 980 40 10

800 1120 1100 50 11

900 1240 1220 10 13

1000 1300 1280 40 13

注：

1.行程可根据客户需求定制；

2.拖链宽度和安装方向可根据客户需求定制；

3.防尘要求可根据客户需求定制。

4.最终以图纸确认为准。

CRLM1-L- A12、L22、L32 系列

可非标定制
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单轴直线电机尺寸图

动子型号
有效

行程

LA

(mm)

LB

(mm)

LC

(mm)

L

（mm）

L1

（mm）

L2

（mm）

安装孔

距

（mm）

N

（安装孔

数）

CRLM-A13

CRLM-A23

CRLM-A33

100

CRLM-A13

: 130

CRLM-A23

: 160

CRLM-A33

: 190

CRLM-A13

: 215

CRLM-A23

: 245

CRLM-A33

: 275

CRLM-A13

: 90

CRLM-A23

: 120

CRLM-A33

: 150

520 500 50

150

5

200 640 620 10 7

300 700 680 40 7

400 820 800 50 8

500 940 920 10 10

600 1000 980 40 10

700 1120 1100 50 11

800 1240 1220 10 13

900 1300 1280 40 13

1000 1420 1400 50 14

注：

1.行程可根据客户需求定制；

2.拖链宽度和安装方向可根据客户需求定制；

3.防尘要求可根据客户需求定制。

4.最终以图纸确认为准。

CRLM1-L- A13、A23、A33 系列

可非标定制
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雷尼绍校准系统

对于建立一种已知的可重复性加工能力，机器性能

测量和诊断是必不可少的。

雷尼绍公司的激光干涉仪和球杆仪测量系统用于评

估、监控并提高机床、坐标测量机 (CMM) 及其他位

置精度要求关键的运动系统的静态和动态性能。因

此，我们的产品应被视为改进加工过程的第一步，

并且是对机内及机外测头测量系统的补充。

精确稳定的激光源和准确的环境补偿，保证了±0.5 ppm 的线性测量精度。可以高达

50 kHZ 频率读取数据，最高线性测量速度可达 4 m/s，即使在最高速度下线性分辨

率仍可达 1 nm。所有测量选项（不只是线性）均采用干涉法测量，使您对记录数据

的精度有信心。

http://www.renishaw.com.cn/zh/interferometry-explained--7854
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Renishaw 雷尼绍编码器

雷尼绍专注于为各种运动控制和计量应用提供解决方案，公司从 1998 年开始专

门从事编码器及其相关组件的设计和制造，凭借多年经验和知识，能够提供各种领

先市场的磁旋转编码器、直线磁栅、直线磁栅和磁环编码器。

注：根据客户对精度的要求，直线电机选配磁栅或光栅尺。
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igus 易格斯拖链和电缆

易格斯（igus）公司成立于 1964 年，总部位于德国科隆，成立至今一直致力于

工程塑料产品的开发和研究。易格斯是“运动塑料”倡导者，旨在运用工程塑料技

术为机械的运动应用提供低成本高性能的产品。易格斯拖链、高柔性电缆和塑料轴

承处于世界领先水平。易格斯 50年来坚持为客户“精进技术，降低成本”，努力在

全球市场实现“24小时或当天交货”。易格斯(上海)成立于 1999 年，为德国易格斯

独资子公司，在上海外高桥自贸区拥有 6300 平米的保税仓库。

拖链

047 系列拖链，可沿外径快速打开

1. 小节距实现静音平稳的运转

2. 适合高加速度

3. 用拉链快速开启和关闭

4. 拉链可接入任何链节并

拆卸下来

5. 轻巧结实

动力电缆

易格斯已有 25年制造用于拖链的电缆的经验。
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驱动器配线
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驱动器接线范例
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地址：厦门市火炬高新区火炬园 H9-5开关站第三层

电话：0592-5735165 5733876

传真：0592-5738273

网址：http://www.chuanruikeji.com


	易格斯已有25年制造用于拖链的电缆的经验。

